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Список принятых обозначений, сокращений и определений 

ВМ – внешний модуль; 

ВПО – встраиваемое программное обеспечение; 

ДД – модуль датчика-детектора ДД; 

ИО – испытательное оборудование; 

ИКЗ – изолятор короткозамкнутого участка линии; 

ЛБ – линейный блок/ контроллер; 

ЛКМ – левая клавиша мыши; 

ЛМ – линейный модуль, общее название для ДД, МВВ, ИКЗ; 

МВВ– модуль входов/выхода; 

ПК – персональный компьютер; 

ПКМ – правая клавиша мыши; 

ПН – программа настройки; 

ПО – программное обеспечение; 

МР – релейный модуль; 

РЭ – руководство по эксплуатации; 

СОП – система охраны периметра; 

ССОИ – система сбора и обработки информации; 

ТУ – технические условия; 

ЧЭ – чувствительный элемент; 

ШС – шлейф сигнализации. 
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Введение 

Инструкция по монтажу, пуску, регулированию и обкатке предназначена для 

ознакомления с порядком монтажа, включением, настройки и проверки функционирования 

системы охраны периметра «ТОЧКА» и его составных частей. 

При выполнении данных работ необходимо руководствоваться: 

настоящей инструкцией, руководством по эксплуатации системы охраны периметра 

«ТОЧКА» 

Необходимо соблюдать нормы и правила монтажных и электромонтажных работ, 

требований безопасности и других нормативных документов. 

К работе по монтажу, пуску, регулированию и обкатке извещателя должен допускаться 

персонал специализированных монтажных организаций, изучивший в полном объёме 

настоящее руководство и имеющий соответствующую квалификационную группу по ПУЭ. 

В состав системы охраны периметра «ТОЧКА» (далее по тексту – СОП «ТОЧКА») входят 

перечисленные далее изделия. 

Основные (обязательные): 

 линейный блок «Точка-ЛБ»; 

 датчики-детекторы «Точка-ДД-00»; 

 изоляторы короткозамкнутых участков линии связи «Точка-ИКЗ»; 

 Программное обеспечение (ПО) для настройки системы «Настройка СОП 

«ТОЧКА»/ИОП «Пунктир-А». 

Дополнительные (включённые проектной документацией): 

 резервный линейный блок «Точка-ЛБ»; 

 модули входа/выхода «Точка-МВВ»; 

 релейный модуль «Точка-МР»; 

 блок индикации «Пунктир-БИ-А»; 

 ПО «Конфигуратор «Точка-МР» для настройки модуля «Точка-МР». 

 ПО «Настройка «Пунктир-БИ-А».   
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1. Общие указания 

1.1. Ограждение, на котором монтируются датчики, должно удовлетворять требованиям, 

описанным в соответствующем разделе настоящей инструкции. 

1.2. Перед проведением монтажных работ проверить комплектность системы охраны 

периметра «Точка». 

1.3. При монтаже компонентов системы соблюдать полярность и последовательность 

подключения. 

1.4. Соединения и ответвления проводов и кабелей выполнять в распределительных 

коробках или блоках с помощью соединительных колодок или специальных гелезаполненных 

кабельных соединителей, обеспечивающих защиту соединения от влаги.  

1.5. Распределительные коробки устанавливать в охраняемых зонах или помещениях. 

1.6. Прокладку проводов и кабелей через зоны, которые не являются защищёнными, 

выполнять скрытым способом или в трубах. 

1.7. Все провода, подключаемые к клеммам ЛБ или распределительным колодкам 

должны быть обжаты металлическими наконечниками. 
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2. Меры безопасности 

2.1. Монтаж, демонтаж, настройку, эксплуатацию извещателя должен проводить 

персонал, изучивший настоящую Инструкцию, Руководство по эксплуатации и допущенный к 

самостоятельной работе в установленном порядке. 

2.2. При выполнении работ по подготовке изделия к использованию, а также при его 

использовании должны соблюдаться действующие правила техники безопасности при 

эксплуатации электроустановок напряжением до 1000 В. 

2.3. СОП «Точка» по способу защиты человека от поражения электрическим током 

соответствует классу защиты III по ГОСТ 12.2.007.0.  

2.4. Конструктивное исполнение СОП «Точка» обеспечивает его пожарную безопасность 

по ГОСТ 12.1.004 при нарушении правил эксплуатации.  

2.5. СОП «Точка» не оказывает вредного воздействия на окружающую среду и здоровье 

человека.  

2.6. При монтаже (демонтаже) системы следует выполнять требования инструкций по 

работе с электроустановками и работах на высоте. 

2.7. Измерительные приборы, электроинструменты, лестницы и другое оборудование и 

приспособления, используемые при монтаже, должны быть исправны. 

2.8. Измерительные приборы и электроинструменты, включаемые в сеть переменного 

тока, должны быть надёжно заземлены.  

2.9. При монтаже оборудования с использованием электроинструмента необходимо 

соблюдать соответствующие меры электробезопасности, обеспечить защиту глаз и органов 

дыхания от повреждения и раздражения осколками и мелкодисперсными частицами при 

сверлении и бурении строительных конструкций. 

2.10. При работе на высоте необходимо предпринимать дополнительные меры по защите 

от падения. 

2.11. Все работы по монтажу оборудования должны выполняться специалистами 

соответствующей квалификации, имеющими соответствующие удостоверения и прошедшими 

инструктаж по технике безопасности. 

2.12. Ответственность за соблюдение правил безопасности, соответствие квалификации 

персонала и инструктаж несёт монтажная организация, осуществляющая установку системы на 

объекте. 

ЗАПРЕЩАЕТСЯ! 

ПРОВЕДЕНИЕ МОНТАЖНЫХ И РЕМОНТНЫХ РАБОТ ВО ВРЕМЯ ГРОЗЫ, 

ОСАДКОВ И ТЕМПЕРАТУРЕ ОКРУЖАЮЩЕГО ВОЗДУХА НИЖЕ МИНУС 10°С. 
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3. Требования к ограждению 

3.1. Изделие используется на ограждениях следующих типов: 

 сетчатые панельные ограждения; 

 сетки ССЦП различных конфигураций из проволоки диаметром не менее 2,5 мм; 

 деревянные ограждения из досок и панелей толщиной не менее 25 мм; 

 ограждения из листовых материалов, включая сэндвич-панели; 

 козырьки и полотна из объёмной и плоской АКЛ; 

 сварные и кованые ограждения из прутков сечением до 25 мм; 

 другие конструкции схожие по механическим свойствам с перечисленными. 

3.2. Бетонные, кирпичные и другие тяжёлые монолитные ограждения защищаются 

посредством установки на них защитных козырьков, перечисленных выше конструкций. 

НЕ РЕКОМЕНДУЕТСЯ! 

использовать изделие на ограждениях из рулонных сеток типа «рабица» и других 

сеток с толщиной прутка (проволоки) менее 2,5 мм.  

3.3. Ограждения не должны качаться под действием ветровых нагрузок. 

3.4. Отдельные элементы ограждения должны быть прочно закреплены и не должны 

самопроизвольно перемещаться под воздействием внешних факторов. 

3.5. При воздействии на ограждение не должны быть слышны скрипы, стуки и т.п. в том 

числе от ворот и калиток. 

3.6. При размещении на ограждении различных предметов и конструкций (элементы 

козырька, соединительные кабели, информационные таблички и т.д.) должна быть обеспечена 

жёсткость их крепления. 

3.7. Расположенная рядом с ограждением растительность не должна касаться элементов 

ограждения, в том числе – при воздействии ветра. 

3.8. Следует учитывать возможность падения с высоких деревьев больших объёмов снега 

и сухих ветвей, что может приводить к срабатыванию изделия. 

ВНИМАНИЕ! 

При невыполнении требований п.3 тактико-технические характеристики изделия 

могут ухудшиться. В таких случаях возможность применения извещателя 

определяется путём опытной эксплуатации. 
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4. Основные структурные схемы 

4.1.Система охраны периметра на базе СОП «Точка» в зависимости от требований проекта 

может быть построена: 

 по линейной топологии (луч); 

 по линейной топологии с резервированием (луч с резервированием); 

4.2. Линейная топология без резервирования. 

4.2.1. Структурная схема построения системы охраны периметра на базе СОП «Точка» по 

линейной топологии приведены на рисунке 1. 

4.2.2. Двухпроводная линия связи от модуля ЛБ ограничена с одной стороны 

максимальной длиной кабеля равной 1800 м, с другой – максимальным количеством 

подключённых к ней линейных модулей – 500 шт. 

4.2.3. При полной нагрузке линии связи в 500 ЛМ и их равномерной установки с шагом 

3,5 м длина кабеля связи между контроллером и ближайшим модулем не должна превышать 

25 м. 

Рисунок 1. Линейная топология СОП с одним модулем ЛБ. 

4.2.4.  В линии связи каждый 25-ый (типовое значение) линейный модуль должен быть 

модулем изолятора короткого замыкания ИКЗ. Рекомендуемый шаг установки ИКЗ = 25.  

ВНИМАНИЕ!   Шаг установки модулей ИКЗ не должен превышать 30 ЛМ. 

4.2.5. Необходимое количество ИКЗ в линии может быть предварительно рассчитано по 

следующей формуле: 

Xкз = Round [(Nдд+Mмв)/L] 

При соблюдении условий: 

Nдд + Mмв + Xкз ≤ 500 

Mмв ≤ 100;      Xкз ≤ 30;      L ≤ 30 

Где, Xкз – количество ИКЗ; 

Nдд – количество модулей ДД; 

Mмв – количество модулей МВВ; 

L – шаг установки модулей ИКЗ; 

Round – оператор округления 

Пример.   Дано NДД = 179; Mмв = 26 ≤ 100; L = 25 ≤ 30. 

Тогда Xкз = Round (179+26) / 25 = Round (205/25) = Round [8,2] = 8 (≤ 30); 
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Общее количество ЛМ 179+26+8 = 213 (≤ 500). 

Линейные адреса ИКЗ на линии будут 25; 50; 75; 100; 125; 150; 175; 200. 

Последний участок линии будет не полным – 13 ЛМ. 

4.2.6. Если известно количество изолированных участков (k), которые, например, могут 

совпадать с делением периметра на зоны, то требуемое количество ИКЗ будет на единицу 

меньше (Xкз = k-1). 

Пример.  Линейный блок ЛБ может поддерживать 500 ЛМ. Если предположить, что 

изолированный участок должен содержать 25 ЛМ, то k=500/25 = 20 участков. Тогда 

количество ИКЗ будет равно Xкз = k-1 = 20-1=19. 

4.2.7. Оптимальное количество ИКЗ определяется при проектировании СОП исходя из 

топологии периметра объекта: наличия углов и поворотов, ворот и калиток, других 

неоднородностей и разрывов. Изменение количества производится за счёт локального 

изменения шага установки (L) на том или ином участке линии связи с учётом количественных 

ограничений (п.4.2.4). 

4.2.8. Приведённые выше методики расчёта количества ИКЗ подходят для линейных 

топологий при условии, что линейный блок ЛБ установлен на краю линии связи. Если блок 

установлен так, что линия связи образует 2 фланга, то количество ИКЗ должно быть увеличено 

на 1-2 модуля для развязки между собой ближних к ЛБ участков правого и левого флангов. 

Иначе авария на одном из этих участков приведёт к неработающему состоянию всей линии 

связи с ЛМ. 

4.2.9. Кроме основной функции изолирования короткозамкнутого участка линии от 

исправной её части, ИКЗ обеспечивают защиту линии от наведённых импульсных помех. 

4.3. Линейная топология с резервированием 

4.3.1. Использование дополнительного резервного ЛБ увеличивает надёжность системы 

при авариях на линии связи. 

4.3.2. Основной (ведущий) и резервный (ведомый) ЛБ обеспечивают полную 

работоспособность участка при одиночном обрыве линии связи.  

4.3.3. При коротком замыкании (КЗ) или множественных обрывах изоляторы ИКЗ 

блокируют неисправные сегменты линии, тем самым сохраняя работоспособность исправных 

участков линии, доступных контроллерам. 

4.3.4. При обрыве или коротком замыкании контроллеры формируют сообщения о 

неисправности линии связи с указанием места обрыва – адрес ЛМ, после которого линия стала 

недоступной. 



СОП ТОЧКА. Инструкция по монтажу. 10 
 

 
 

4.3.5. Основной и резервный контроллеры должны быть установлены в режимы 

«Ведущий» и «Ведомый» соответственно и хранить в памяти одинаковую конфигурацию линии 

связи. 

4.4. Общая топологическая структура СОП 

4.4.1. Масштабирование системы производится путём добавления в неё требуемого 

количества тех или иных модулей изделия и их настройки. 

 

 Рисунок 2. Обобщённая топология построения СОП 
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5. Монтаж компонентов извещателя 

5.1. Монтаж линейного блока ЛБ 

5.1.1. Линейный блок ЛБ установить на DIN рейку 35 мм размещённую в участковом 

шкафу, который обеспечивает климатические условия эксплуатации ЛБ и его механическую 

защиту. 

5.1.2. Контроль несанкционированного доступа к ЛБ осуществляется с помощью внешнего 

датчика вскрытия (тампера), подключённого к контроллеру и установленного на дверь шкафа. 

5.1.3. При отсутствии датчика вскрытия клеммы «Тампер» должны быть замкнуты между 

собой. 

5.1.4. ЛБ должен быть подключён к индивидуальному гальванически развязанному 

источнику вторичного напряжения 12 В или 24 В постоянного тока мощностью не менее 25 Вт. 

ЗАПРЕЩАЕТСЯ!  

Подключать к источнику питания ЛБ какие-либо другие потребители. 

5.1.5. Схема подключения ЛБ приведена на  

5.1.6.  
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Рисунок 4. Расположение на плате ЛБ версии 2.4 разъёмов подключения и индикаторов. 

 

Таблица 1. Назначение световых индикаторов контроллера ЛБ версии 2.4. 

Название Цвет Описание 

3V3  Наличие напряжения на выходе источника 3,3В 

12V  Наличие напряжения на выходе источника периферии 12В 

PwB  Наличие напряжения на выходе источника питания линии  

BrON  На линию модулей подано напряжение 

Alarm  Состояние реле «Тревога».  

Fault  Состояние реле Неисправность.  

EthRx  Приём данных с ЛВС 

EthTx  Передача данных в ЛВС 

RX  Передача данных по RS-485 

PWBS  Наличие питания интерфейса RS-485 

CONFIG  
Наличие несоответствия конфигурации модулей на линии и 

конфигурации записанной в память ЛБ 

MESSAGE  
Наличие извещений и сообщений, которые не прочитаны 

оборудованием верхнего уровня (ССОИ) 

ERROR  Наличие ошибок в программе или настройках ЛБ  

Fault  Наличие аппаратных неисправностей ЛБ 

Alarm_L  Наличие состояния Тревога на любом датчике-детекторе 

Fault_L  
Наличие какой-либо контролируемой неисправности на линии 

модулей или в модулях 
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Название Цвет Описание 

V-Line  Наличие напряжения на линии модулей 

Alarm Ex  
Наличие состояния Тревога на любом шлейфе сигнализации МВВ и 

шлейфах сигнализации ЛБ 

Fault Ex  

Наличие состояния Неисправность на любом шлейфе сигнализации 

МВВ и шлейфах сигнализации ЛБ или неисправность какого-либо 

шлейфа. 

Таблица 2. Назначение кнопок и коммутационных разъёмов контроллера ЛБ. 

Название Назначение 

Tamper Клемма подключения внешнего датчика вскрытия шкафа 

Dist. Contr. 

Не полярная клемма подключения внешнего сигнала управления 

дистанционным контролем. Управляющий сигнал амплитудой 12...30В и 

длительностью не менее 0,2с. 

Security Loop 

Не полярные клеммы 1 и 2 – не зависимые друг от друга клеммы 

подключения шлейфов сигнализации от внешних извещателей. Могут быть 

отключены или индивидуально настроены на извещения Тревога или 

Неисправность. Минимальная длительность фиксируемого состояния ШС 

0,3с. 

Fault 
Выход переключаемого контакта реле Неисправности.  

В состоянии Норма контакты COM и NO замкнуты. 

Alarm 
Выход переключаемого контакта реле Тревога.  

В состоянии Норма контакты COM и NС замкнуты. 

Power Сдвоенная клемма для подключения внешнего питания ЛБ.  

Line 

Клемма подключения линии связи с линейными модулями. 

Провод «А» считается условно положительным, провод «B» - 

отрицательным 

Ethernet Разъём RJ-45 для подключения к ЛВС 

RS-485 Сервисный разъём 3х-проводного интерфейса RS-485 

RESET Кнопка аппаратного сброса контроллера ЛБ 

DEFAULT Кнопка сброса ЛБ к заводским настройкам  

 

5.1.7. Рекомендуемый порядок подключения: 

а) Подключаются провода датчика вскрытия (Tamper), входных шлейфов сигнализации 

(security loop), выходных шлейфов сигнализации (Alarm, Fault), дистанционного контроля (Dist. 

control); 

б) Провода линии связи (Line A, Line B); 

в) Кабель Ethernet; 

г) Провода питания (Power). Первым подключается отрицательный провод, вторым и 

последним – положительный провод. 

5.1.8. При демонтаже ЛБ первым отключается положительный провод питания, затем все 

остальные провода, последним отключается отрицательный провод питания. 
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5.2. Монтаж линейных модулей. Общие указания. 

5.2.1. Линейные модули могут поставляться в одиночном виде или группой (не более 30 

шт.) собранной в сегмент линии. 

5.2.2. Одиночные модули при поставке не имеют линейных адресов (адрес = 0). 

5.2.3. При групповой поставке модули ДД собираются на производстве в отдельные 

сегменты (отрезки) линии датчиков-детекторов «Точка-ДД-NN*» исп С, исп А, с типовым 

количеством 25 шт. 

5.2.4. Направление монтажа и адресации, расстояние между модулями в сегменте 

определяется при заказе. 

5.2.5. Модули в сегменте адресуются последовательно. 

5.2.6. Начало сегмента помечается биркой, закреплённой на кабеле, на которой указаны: 

 наименование линии; 

 порядковый номер сегмента в линии; 

 диапазон адресов ЛМ, входящих в сегмент. 

5.2.7. Максимальная длина соединительного кабеля между контроллером ЛБ и первым 

(ближайшим) модулем должна составлять не более 25 метров при условии максимальной 

нагрузки в 500 ЛМ с равномерным распределением по линии с шагом 3,5 метра. Данное 

требование также распространяется на резервный контроллер.  

5.2.8. В случаях значительных изменений равномерности распределения ЛМ на линии, 

например, обхода ворот или значительных участков периметра, не требующих контроля, 

изменения количества ЛМ и шага их установки, длины линии и других условий необходимо 

произвести электрический перерасчёт условий работы. Убедиться, что при данных условиях 

линия будет работоспособна. 

5.2.9. Линейные модули должны располагаться на ограждении последовательно в 

соответствии с линейными адресами. В структуре линейных адресов допускаются пропуски, но 

не допускается нарушение возрастающей или убывающей последовательности. 

5.2.10. Разные типы модулей могут располагаться на ограждении в смешанном порядке, 

последовательность линейных адресов при этом должна быть непрерывной. 

5.2.11. На поверхности ограждения модули устанавливаются таким образом, чтобы 

входные отверстия для кабелей в защитных кожухах были расположены снизу.  

5.2.12. При установке модулей на наклонные поверхности крышки защитных кожухов 

должны быть обращены книзу. 

5.2.13. При монтаже следует соблюдать правила прокладки кабелей: не превышать 

минимального радиуса изгиба и температуры его монтажа. Кабели должны укладываться в 

свободном состоянии и не испытывать механических нагрузок. 
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5.3. Монтаж модулей, предварительно собранных в сегменты линии. 

5.3.1. Сегмент линии с модулями, установленными в защитные кожуха, аккуратно 

разложить (размотать) вдоль ограждения таким образом, чтобы модули датчиков находились на 

против каждой секции ограждения. 

ЗАПРЕЩАЕТСЯ!  

Растягивать и волочить бухту за соединительный кабель или модули. 

5.3.2. Линейные модули закрепить в местах, указанных проектом. На сетчатых 

ограждениях модули закрепляются с помощью монтажной пластины самонарезающими 

винтами, входящими в комплект поставки. На сплошных ограждениях основание защитного 

кожуха закрепляется непосредственно к поверхности ограждения. 

5.3.3. Типовое размещение ДД – посередине секции ограждения, на высоте 1,2…1,5 м от 

уровня земли, обеспечивающей удобство в работе. 

5.3.4. При слишком мягком ограждении допускается смещение модулей датчиков ближе к 

опорным столбам. 

5.3.5. Модули изоляторов ИКЗ установить на линии через каждые 251 модулей других 

типов, но не более 30. Места размещения модулей ИКЗ указывается проектом. В иных случаях, 

размещение модулей выбирается из общих соображений удобства эксплуатации. Например, 

непосредственно на опорном столбе или на краю полотна ограждения. 

5.3.6. Модули МВВ разместить в местах, указанных проектом, обеспечивающих 

минимальную длину соединительных кабелей до сторонних извещателей или исполнительных 

устройств, которые будут подключены к соответствующим МВВ. 

5.3.7. Длина кабеля шлейфа сигнализации между МВВ и сторонним извещателем не 

должна превышать 50 м. 

5.3.8. Допускается установка МВВ в распределительных коробках вне ограждения. 

                                                      

1 - типовое значение.  
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5.3.9. Соединительный кабель между модулями закрепить на ограждении методом 

указанном в проекте. Частота расположения мест крепления кабеля непосредственно на полотне 

ограждения должна быть такой, чтобы провис соединительного кабеля не превышал 1 см. 

Типовое значение установки креплений – 15...25 см. 

5.4. Монтаж линии из одиночных модулей. 

5.4.1. На полотне ограждения в местах, определённых проектом, закрепить основания 

защитных кожухов (Рисунок 5, поз 1) с помощью монтажной пластины и самонарезающих 

винтов (5, поз. 2 и 6), входные отверстия для кабеля на защитных кожухах должны быть 

расположены снизу. 

Рисунок 6. Основание кожуха и петля кабеля 

 

5.4.2. Проложить соединительный кабель по требованиям проекта или по полотну 

ограждения, закрепляя его временными креплениями. В местах установки модулей сделать 

Рисунок 5. Составные части линейного модуля 

1. Основание защитного кожуха 

2. Монтажная пластина 

3. Линейный модуль 

4. Крышка защитного кожуха 

5. Крепёж крышки защитного кожуха 

6. Крепёж основания защитного кожуха 
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петли (Ошибка! Источник ссылки не найден.6). Размер петель должен быть достаточный для 

последующей разделки кабеля и подключения модулей.  

5.4.3. Произвести подключение модулей (Рисунок 5, поз. 3). Для этого предварительные 

петли кабеля разрезать. Снять внешнюю оболочку кабеля на 7…10 см. На внешнюю оболочку 

каждого конца кабеля на расстоянии 3…5 мм от её края затянуть кабельную стяжку. Стяжка 

служит стопором, удерживающим кабель от выдёргивания его из кожуха. 

5.4.4. В случае применения дополнительной механической защиты соединительный 

кабель перед монтажом необходимо нарезать на отдельные отрезки длиной, обеспечивающей 

его укладку по необходимой траектории и последующей его разделки. В зависимости от 

требований, кабель укладывается в кабельный лоток или вставляется в металлорукав с 

последующим его закреплением на конструкции ограждения.  

5.4.5. Аналогично укладывается кабель при скрытой установке датчиков-детекторов. 

5.4.6. Все модули ДД и МВВ подключены к линии параллельно друг другу. 

5.4.7. Подключение проводов модулей ДД и МВВ производится по схеме, изображённой 

на Ошибка! Источник ссылки не найден.7. Для этого соединить провода линии «А» и 

соответствующий провод модуля с помощью геленаполненного кабельного соединителя-

ответвителя типа Scotchlok UR2. Провода линии «А» в кабеле и модуле, как правило, имеют 

коричневый или чёрный цвет. 

 

Рисунок 7. Подключение модуля ДД и МВВ к линии связи 

 

5.4.8. Соединить провода линии «В» и соответствующий провод модуля с помощью 

кабельного соединителя-ответвителя типа Scotchlok UR2. Провод «В» в кабеле обычно имеет 

синий цвет. В модуле провод «В» имеет такой же цвет. 
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5.4.9.  Изоляторы ИКЗ в отличии от ДД и МВВ устанавливаются в разрыв провода «А» 

соединительного кабеля линии (Рисунок 8).  

 

Рисунок 8. Схема подключения ИКЗ 

 

5.4.10. К проводу «А» линии (коричневый) одного из концов кабеля с помощью 

кабельного соединителя подключить один из чёрных или коричневых проводов изолятора (А1, 

Рисунок 8). Таким же образом провод того же цвета от второго конца кабеля подключить ко 

второму чёрному или коричневому проводу изолятора (А2, Рисунок 8). 

5.4.11. Провода линии «В» как правого, так и левого кабеля и провод изолятора соединить 

вместе (В, Рисунок 8). 

5.4.12. Направление подключения не имеет значения. Провода А1 и А2 модуля ИКЗ 

равнозначны между собой. 

5.4.13. Подключение модуля МВВ показано на Рисунок 9. 

5.4.14. Модули МВВ подключаются к линии связи параллельно друг другу аналогично 

модулям ДД (см. п. п. 5.4.6– 5.4.8; Ошибка! Источник ссылки не найден.7). 

5.4.15. Шлейфы внешних извещателей и провода управления исполнительными 

устройствами подключаются согласно Рисунок 9. 

5.4.16. Длина провода шлейфа сигнализации от модуля МВВ до извещателя не должна 

превышать 50 м. 

Рисунок 9. Схема подключения МВВ 

 

5.4.17. Подключение ШС не полярное, но для удобства монтажа и обслуживания следует 

считать, что жёлтый провод имеет положительную полярность, а зелёный – отрицательную. 
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5.4.18. Резисторы, контролирующие работу шлейфов ШС1 и ШС2, должны быть 

установлены в непосредственной близости от контактов извещателя (К1, К2) параллельно им. 

5.4.19. Резистор 4,7 кОм контролирующий целостность линии ШС должен быть 

установлен в самой дальней точке соединительного провода: 

 Если оба ШС находятся в одном извещателе (ШС1 – Тревога, ШС2 – Неисправность), 

то контрольный резистор должен быть установлен в непосредственной близости от 

клемм извещателя. 

 Если ШС1 и ШС2 находятся в разных извещателях, то контрольный резистор должен 

быть установлен в извещателе расположенном на большем удалении, чем другой. При 

этом соединительный провод от МВВ должен проходить через оба извещателя. 

5.4.20. Выход контактов реле управления исполнительными устройствами – провода 

белого цвета – полярности не имеет. 

ВНИМАНИЕ! 

Соблюдайте полярность подключения модулей к линии связи. 

5.4.21. По окончании монтажа модулей установить их в основание защитного кожуха, 

уложить провода кабеля и кабельные соединители в полость под модулем и закрыть крышкой 

защитного кожуха. Следить, чтобы крышка легла плотно без перекосов. Крышку закрепить 

самонарезающими винтами. 

5.4.22. После сборки всей линии с модулями подключить её к основному и резервному 

контроллеру ЛБ. Контроллеры должны быть обесточены. 
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6. Настройка системы 

6.1. Общие указания 

6.1.1. Перед началом работы установить на персональный компьютер программное 

обеспечение для настройки. 

6.1.2. ПО «Настройка СОП «ТОЧКА»/ИОП «Пунктир-А» расположено на сайте 

https://impeks-group.ru 

6.1.3. Последующее описание действий, если не сказано иное, предполагает, что СОП 

«Точка» исправен, полностью смонтирован на охраняемом ограждении, настройки системы 

сброшены до заводских (по умолчанию), внешний тампер вскрытия находится в замкнутом 

состоянии (норма), при этом электропитание на компоненты системы не подано. 

6.1.4. Таблица 2. Основные настройки по умолчанию: 

 IP адрес ЛБ 

 Линейный адрес ЛБ 

 Режим работы ЛБ 

 Шлейфы 1 и 2 ЛБ 

 Линейные адреса модулей 

 Шлейфы МВВ 

 Реле МВВ 

 Остальные настройки 

192.168.0.254 

1 

Не задан 

Отключены 

Не заданы 

Отключены 

Нормально разомкнутое 

По умолчанию 

6.1.5. Значения параметров настройки компонентов системы хранятся в 

энергонезависимой памяти соответствующих компонентов. 

6.1.6. Настройки правил формирования Тревог и функций, от которых зависит принятие 

решений о наличии Тревоги, хранятся в памяти ЛБ. Здесь же хранятся параметры работы самого 

ЛБ и его аппаратной периферии. 

6.1.7.  Общий порядок действий при изменении параметров настройки системы: 

I. В ПО «Настройка СОП «Точка»/ИОП «Пунктир-А» вносятся изменения настроек; 

II. Изменённые настройки передаются в оперативную память ЛБ – меню 

«Управление», кнопка «Передать конфигурацию в ЛБ»; 

III. Настройки, которые должны храниться в памяти линейных модулей должны быть 

отправлены в модули – меню Управление, кнопка «Передать конфигурацию в 

линию»; 

IV. Все настройки должны быть сохранены в энергонезависимой памяти ЛБ – кнопка 

«Сохранить конфигурацию в ЛБ». 

V. Выполнить перезапуск контроллера ЛБ – кнопка «Перезапуск ЛБ». 

https://impeks-group.ru/products/sop-tochka/#dokumenty
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ПРИМЕЧАНИЕ. По кнопке «Сохранить конфигурацию в ЛБ» сначала выполняется 

процедура передачи данных в ЛБ (п. 6.1.7– II). 

6.1.8. Этапы настройки: 

 Настройка основного контроллера ЛБ; 

 Присвоение линейных адресов линейным модулям; 

 Проверка работы линии с модулями; 

 Настройка датчиков-детекторов ДД; 

 Настройка модулей входов/выходов МВВ; 

 Настройка перекрёстных связей для исполнительных устройств МВВ, МР, БИ-А; 

 Настройка взаимосвязи между ЛБ и устройствами PTZ камер наблюдения; 

 Настройка резервного контроллера ЛБ; 

 Проверка работы всех компонентов СОП «Точка». 

6.2. Особенности работы компонентов при первом включении. 

6.2.1. Режим работы контроллеров при выпуске из производства находится в состоянии 

«Не задан». В этом режиме линия модулей обесточена, опрос модулей не производится. 

6.2.2. Модули, не имеющие линейного адреса при работе на линии отвечать не будут до 

тех пор, пока им не будут присвоены линейные адреса. 

6.3. Настройка основного контроллера ЛБ. 

6.3.1. Подключить компьютер и основной ЛБ к ЛВС. 

6.3.2. Подать питание на контроллер. При этом на ЛБ включаются следующие индикаторы: 

 Горят зелёные светодиоды питания 3V3, 12V, PwB; 

 Горит индикатор Message; 

 Погашен индикатор BrON – на линии нет напряжения; 

 Не горят2 индикаторы выходных реле (Норма); 

 Индикаторы EthTx и EthRx в активном состоянии (при наличии обмена по Ethernet); 

 Остальные индикаторы – должны быть погашены. 

 Возможно свечение индикатора ERROR – присутствуют ошибки в настройках; 

 Возможно свечение индикатора FAULT – отсутствует или не исправна батарейка 

и/или контакты внешнего тампера находится в разомкнутом состоянии.  

6.3.3. Назначение и расположение индикаторов ЛБ приведено в Таблица 1. 

6.3.4. Запустить «Настройка СОП «Точка»/ИОП «Пунктир-А» на компьютере. На экран 

будет выведено окно для подключения ЛБ (рисунок 10).  

                                                      

2 В контроллерах ЛК-А до версии платы 2.2 включительно индикаторы реле в состоянии Норма – горят. 
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6.3.5. Выбрать из выпадающего списка нужный IP-адрес. По умолчанию при выпуске из 

производства у всех контроллеров одинаковый IP адрес 192.168.0.254.  

Рисунок 10. Окно подключения ЛБ 

6.3.6. После выбора необходимого ЛБ кнопкой ОК установить соединение, информация с 

ЛБ считается автоматически и откроется главное окно программы.  

Рисунок 11. Окно поиска ЛБ 

6.3.7. Если IP адрес неизвестен, или в сети есть множество ЛБ, то по кнопке поиск ЛБ 

откроется окно (Рисунок 11), в которое будут выведены все обнаруженные ЛБ. В этом окне 

имеется возможность временно изменить IP адрес выбранного контроллера, перезагрузить его 

или соединиться с ним. 

6.3.8. В разделе «ЛБ» на вкладке «Конфигурация» отображается информация и настройки 

ЛБ ( Рисунок 12). 

 В подгруппе «Информация об устройстве» отображаются: 

 Серийный номер; 

 Версия платы; 

 Версия ПО и дата сборки; 

 Идентификатор блока – название ЛБ, которое можно изменить – ввести название, 

которое будет понятно обслуживающему персоналу. 
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 Рисунок 12. Главное окно программы; раздел «ЛБ» вкладка «Конфигурация» 

6.3.9. В подгруппе «Сетевые параметры» устанавливаются сетевые параметры соединения. 

Если сетевые параметры были установлены в окне поиска, то эти параметры будут отображены 

и здесь. 

 ПРИМЕЧАНИЕ. Данные введённые в окне программы или других окнах и формах 

будут записаны и запомнены ЛБ только по нажатию кнопки «Сохранить конфигурацию 

в ЛБ». 

6.3.10. Выбрать режим работы контроллера с линией. Для этого в подгруппе «Параметры 

линии» из выпадающего списка выбрать:  

 Не задано – питание линии с модулями отключено (режим по умолчанию); 

 Ведущий – режим основного ЛБ. После подачи питания и инициализации 

контроллер подаёт питание на линию и читает настройки всех подключенных 

модулей. После чтения настроек начинается постоянный опрос состояния модулей. 

Процесс запуска – время выхода на рабочий режим зависит от количества изоляторов 

ИКЗ и лежит в интервале от 20 до 60 сек. 

 Ведомый – режим резервного ЛБ. После подачи питания и инициализации 

контроллер переходит в режим ожидания появления напряжения на линии с 

модулями, которые должны получать электропитание от основного ЛБ. Время 

ожидания составляет время выхода на режим основного ЛБ плюс 10 сек. Если в 
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течение этого времени на линии не появилось напряжение питания, контроллер 

фиксирует неисправность на линии (обрыв или ИКЗ) и переходит в активный режим 

– подаёт на линию собственное напряжение и начинает опрос состояния доступных 

для него модулей с передачей информации в ССОИ и релейным модулям МР. Если 

напряжение на входе линии резервного контроллера появилось в отведённый 

промежуток времени, то резервный ЛБ остаётся в режиме ожидания, контролируя 

при этом наличие напряжения на линии, а также состояние собственных шлейфов 

сигнализации и тампера. В процессе работы, если напряжение на линии модулей 

пропадёт, то ЛБ переходит в активное состояние без задержек.  

6.3.11. Выбрать режим работы входов шлейфов сигнализации. Для этого в подгруппе 

«Настройка входов» из выпадающего списка для каждого ШС выбрать: 

 Отключено – шлейф не обслуживается; 

 Тревога – при размыкании шлейфа сигнализации ЛБ формирует извещение 

«Тревога» на выходе соответствующего реле, включает индикатор «Alarm Ex» и 

выдаёт сообщение «Тревога», замкнутое состояние – норма; 

 Неисправность – при размыкании шлейфа сигнализации ЛБ формирует извещение 

«Неисправность» на выходе соответствующего реле, включает индикатор «Fault Ex» 

и выдаёт сообщение «Неисправность»; замкнутое состояние – норма; 

 Технологический – при размыкании шлейфа сигнализации формируется сообщение 

«Активация шлейфа», замкнутое состояние – норма; 

6.3.12. Параметры в подгруппах «Параметры обработки» и «Параметры нового датчика» 

на данном этапе настройки можно оставить без изменений (по умолчанию). Эти параметры 

настраиваются позже. 

6.3.13. После изменения настроек их необходимо записать в память ЛБ кнопкой 

«Сохранить конфигурацию в ЛБ» и перезапустить контроллер. 

6.3.14. Установить новое соединение с ЛБ по новому IP-адресу. 

6.3.15. После перезапуска основной ЛБ подаёт питание на линию и считывает настройки 

модулей, установленных на линии.  

6.3.16. Если линия смонтирована качественно, отсутствуют модули с одинаковыми 

адресами, отсутствуют неадресованные модули, то ЛБ имеет полную конфигурацию линии 

модулей и готов к настройке параметров модулей. 
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Рисунок 13. Окно «Данные от модулей» вкладка «Напряжение на входе модулей» 

6.3.17. Изменения адресации модулей на линии требуется в следующих случаях: 

̶ имеются неадресованные модули; 

̶ сегменты линии смонтированы не последовательно; 

̶ имеются одинаковые адреса. 

6.3.18. Качество монтажа собранной линии проверяется анализом напряжений на входе 

модулей. 

6.3.19. Для анализа напряжений на входе модулей в ПО открыть окно «Данные от 

модулей» через пункт меню «Мониторинг -> Данные от модулей» или кнопкой «Графическое 

отображение данных» и выбрать вкладку «Напряжение на входе модулей». Для наглядности 

установить: «Отображение модулей» с 1 по максимальное число модулей на линии, «Предел 

напряжения» мин: 15 В макс: 35 В или установить флажок «Авто». Если монтаж выполнен 

качественно, то напряжения на входе модулей представляют собой плавную кривую с 

некоторой флуктуацией значений. Провалы до 0 (А) характеризуют неадресованные или 

отсутствующие модули, выбросы (В) или провалы в пределах кривой – модули, установленные 

не по порядку, ступеньки (С) – некачественный монтаж (недостаточно обжаты кабельные 

соединители типа UR2).  

6.4. Адресация модулей на линии. 
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6.4.1. Адреса модулей на линии должны присваиваться последовательно от меньшего к 

большему или наоборот. В последовательности адресов допускается создавать пропуски, 

предусмотренные для дальнейшей вставки дополнительных модулей. 

6.4.2. Диапазон адресов модулей лежит в пределах от 1 до 500. 

6.4.3. Присвоение адресов линейным модулям производится бригадой из 2х человек. 

Один из которых находится около компьютера с запущенной программой «Настройка СОП 

«Точка»/ИОП «Пунктир-А», второй – двигается вдоль линии с модулями, последовательно 

активируя магнитные сенсоры модулей с помощью магнита, входящего в комплект ЛБ. 

6.4.4. Если линия смонтирована верно, и на ней присутствуют неадресованные модули, 

то полная переадресация не требуется, достаточно присвоить адреса неадресованным модулям. 

6.4.5. Последовательность действий присвоения адресов: 

 В ПО в дереве устройств (слева от рабочего окна программы) выбрать раздел 

«Линейные модули». 

 Кнопкой «Адресация модулей» перевести систему в режим адресации. 

 На ограждении поднести и удерживать магнит к выбранному модулю. Магнит 

подносится вплотную к крышке защитного кожуха к верхнему правому углу.1 

ПРИМЕЧАНИЕ. При активации модуля в ПО «Настройка СОП «Точка»/ИОП 

«Пунктир-А» отобразятся сведения о модуле: его тип, серийный номер, текущий 

линейный адрес (в случае неадресованного модуля – нет), и предлагаемый новый адрес. 

Для каждого последующего модуля предлагаемый адрес будет увеличиваться на 

единицу. Если требуется другой адрес, то поле ввода позволяет задать любой не 

занятый адрес из доступного диапазона.  
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Рисунок 14. Окно раздела «Линейные модули» 

 Нажать кнопку «Изменить» для присвоения модулю нового адреса. В ПО информация 

по модулю отобразится в таблице. 

 Перейти к следующему модулю и повторить процедуру. 

6.4.6. После присвоения адресов всем модулям закончить процедуру нажатием на кнопки 

«Завершить режим адресации» – контроллер ЛБ будет автоматически перезапущен. 

6.4.7. После перезагрузки и запуска линии с модулями необходимо произвести процедуру 

поиска модулей. Процедура запускается кнопкой «Поиск модулей». По окончании процедуры 

поиска в ПО будет выведен общий список найденных модулей. Убедиться, что количество 

модулей совпадает с количеством физически установленных модулей с пометкой «Модуль 

исключён из обработки».  
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Рисунок 15. Присвоение адреса модулю 

6.4.8. Для включения модулей в обработку необходимо сохранить конфигурацию в 

памяти ЛБ – кнопка «Сохранить конфигурацию в ЛБ». Перезапустить ЛБ. 

6.4.9. После перезагрузки все модули перейдут в нормальный режим работы, и будут 

поставлены на охрану. 

6.4.10. После завершения адресации модулей рекомендуется выполнить проверку 

напряжений на входе модулей в соответствии с п 6.3.19. 

6.4.11. В случаях, когда по какой-либо причине процедура адресации была прервана, её 

можно продолжить с того же места, где она была прервана. Для этого осуществить поиск уже 

адресованных модулей по кнопке «Поиск модулей» и сохранить результаты поиска в памяти ЛБ 

с последующей перезагрузкой контроллера. После перезагрузки в списке модулей определить 

модуль, на котором была прервана процедура адресации. Запустить режим адресации модулей 

и продолжить присвоение адресов оставшимся модулям. 

6.4.12. Механизм адресации не предусматривает свободного присвоения адресов. 

Программа не позволит использовать уже занятый адрес. Поэтому в случаях, когда 

предполагается увеличение количества модулей, рекомендуется оставлять для них свободные 

адреса. 

6.4.13. В случаях, когда по каким-либо причинам на линии оказалось большое количество 

модулей с одинаковыми адресами, и простое смещение адресов становится сложным, 

рекомендуется сбросить настройки модулей: меню «Управление» команда «Параметры 
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модулей по умолчанию». В этом случае все параметры модулей будут сброшены на заводские 

настройки, включая линейные адреса, то есть модули будут не адресованы. Затем произвести 

полностью новую адресацию так, как было описано выше. 

6.5. Настройка параметров ДД 

6.5.1. Настройка ДД заключается в выборе параметров обработки вибрационных 

сигналов, обеспечивающих их преобразование, анализ и формирование тревожных извещений. 

Установка параметров выполняется в два этапа: 

 На первом этапе определяются параметры обработки вибрационного сигнала в 

модуле обеспечивающие усиление, фильтрацию и очистку от посторонних шумов; 

 На втором – параметры обработки вибрационного сигнала в ЛБ позволяющие 

оценить полученные сигналы от всех модулей и на их основе принять решение о 

наличии тревожного события. 

6.5.2. Выбор параметров обработки вибрационных сигналов осуществляется на основе 

значений, полученных от модулей (16).  

Рисунок 16. Окно «Данные от модулей», вкладка «Амплитуда сигналов от датчиков» 

6.5.3. Для их анализа в ПО открыть окно «Данные от модулей» через пункт меню 

«Мониторинг -> «Данные от модулей» или кнопкой «Графическое отображение данных» и 

выбрать вкладку «Амплитуда сигналов датчиков».  



СОП ТОЧКА. Инструкция по монтажу. 30 
 

 
 

6.5.4. На вкладке отображаются амплитуды вибрационных сигналов всех модулей ДД 

полученные в одном цикле опроса. Для наглядности установить: «Отображение модулей» в 

пределах 50 штук на прямолинейном участке с центральным адресом удобным для контроля 

имитации нарушений, «Предел амплитуды» на максимальное значение 8500. 

6.5.5. На вкладке «История сигналов от датчиков» (Рисунок17) отображаются амплитуды 

вибрационных сигналов небольшой группы модулей с изменениями во времени.  

Рисунок 17. Окно «Данные от модулей», вкладка «История сигналов» 

6.5.6. Установка параметров осуществляется во вкладке «Настройка датчиков» (Рисунок 

18), которая отобразится при выборе пункта ДД в дереве устройств. 

6.5.7. Если значения амплитуды вибрационных сигналов при имитации преодоления 

ограждения достигают максимума (≈8200) и ограничиваются или имеют очень низкое значение, 

не достигающее 1000, то необходимо изменить значения в столбце «Диапазон ускорения» таким 

образом, чтобы значения амплитуды находились в пределах 1000 – 4000. При этом увеличение 

значения ускорения уменьшает чувствительность, уменьшение значения – увеличивают 

чувствительность. 

6.5.8. Если значения амплитуды вибрационного сигнала активного модуля резко 

выделяется на фоне соседей, то уменьшением полосы пропускания ФНЧ добиться плавного 

изменения амплитуды вибрационных сигналов в группе активных модулей. 
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6.5.9. Если при имитации преодоления вибрационный сигнал распространяется на 

протяжении более 10 модулей в каждую сторону от активного, то уменьшением полосы 

пропускания ФВЧ добиться минимального значения в пределах 10. 

Рисунок 18. Раздел «Линейные модули→ ДД», вкладка «Настройка датчиков» 

6.5.10. Если на ограждении ощущается вибрация или вдоль ограждения часто движется 

транспорт, то адаптивный фильтр должен быть включён в обязательном порядке, при 

отсутствии монотонных помех он может быть отключён. 

6.5.11. Настройку параметров рекомендуется выполнять групповым методом: 

настраивается некоторый линейный участок ограждения, а затем полученные настройки 

переносятся на остальные модули, после чего подстраиваются отдельные участки ограждения, 

отличающиеся от первоначального участка. Особо следует уделить внимание местам «разрыва» 

единой линии – конец и начало линии, места около ворот, калиток и углов ограждения. Если 

ограждение неоднородное, настройка должна выполняться индивидуально для каждого типа 

ограждения. 

6.5.12. После коррекции значений параметров в таблице нажатием кнопки «Передать 

конфигурацию в линейные модули» параметры передаются в ЛБ и транслируются в линию с 

модулями. 

6.5.13. После завершения регулировки нажатием кнопки «Сохранить конфигурацию в ЛБ» 

сохранить параметры. 

6.5.14. Перед началом второго этапа установки параметров следует скорректировать 

значения параметров обработки ЛБ. 
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6.5.15. Время анализа – это время, в течение которого производится анализ возмущения. 

Извещение Тревога формируется в случае, если в течение этого времени соблюдены все 

критерии обнаружения: амплитуда сигнала выше порога обнаружения, количество превышений 

сигнала порогового уровня (1 превышение за цикл) и результат сравнения сигнала. 

6.5.16. Время анализа измеряется в циклах чтения данных с линии модулей, которое 

составляет примерно 1,6 сек.  

ПРИМЕЧАНИЕ. Число превышений не может превышать количество циклов времени 

обнаружения. 

6.5.17. Время анализа следует выбирать в пределах 3 – 5 циклов.  

ПРИМЕЧАНИЕ. Извещатель формирует извещение Тревога в тот момент, когда 

совпадут все признаки нарушения (амплитуда, число превышений, результат функции 

сравнения). Время менее 3х циклов опроса может быть привести к повышению уровня 

ложных тревог из-за недостаточности количества превышений. Значения более 5 

следует применять в случаях, когда преодоление ограждения требует значительного 

времени. При этом для стандартных ограждений увеличение времени анализа не 

приводит к заметным изменениям в работе системы, так как извещение Тревога будет 

сформировано до окончания времени анализа при условии удовлетворения критериев 

обнаружения. То есть, если время анализа установлено, например, на 7 циклов, а 

критерии обнаружения будут удовлетворены за 3-4 цикла, то Тревога будет 

сформирована после 4-ого цикла. 

6.5.18. Время удержания сигналов, определяет время активного состояния тревожных 

сигналов, активного состояния реле и световой индикации.  

6.5.19. На втором этапе установка параметров осуществляется в разделе «Линейные 

модули», подраздел «ДД» на вкладке «Настройка обработки» (Рисунок 19). 

6.5.20. Порог обнаружения – значение амплитуды вибрации ограждения, при которой 

начинается процесс анализа воздействия.  
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Рисунок 19. Раздел «Линейные модули → ДД-А» вкладка «Настройка обработки» 

6.5.21. Порог обнаружения изображён на 16 пунктирной красной линией. 

6.5.22. Минимальный уровень порога обнаружения по возможности должен превышать 

средний уровень шума сигнала от группы ДД не менее, чем в 3 раза. 

6.5.23. Число превышений определяет в течение какого количества циклов чтения линии 

вибрационный сигнал должен превысить порог обнаружения, минимальное значение 2, 

максимальное – не должно превышать значения времени обработки. Фактически, данный 

параметр определяет минимальное время воздействия на ограждение. 

6.5.24. Отношение уровней вибрационного сигнала определяет отношение амплитуд 

вибрационных сигналов активного модуля и модуля в конце зоны сравнения и выбирается как 

целое число с некоторым запасом. Минимальное значение равно 2.  

ПРИМЕЧАНИЕ. В редких случаях требуется установить отношение менее 2. В этих 

случаях необходимо раздвинуть зону сравнения так, чтобы отношение стало равным 

или большим 2. 

6.5.25. Число модулей в зоне сравнения определяет максимальное число модулей слева и 

справа от активного, где контролируется отношение уровней вибрационных сигналов. 

Количество модулей зависит от распределения амплитуды вибрационного сигнала по модулям 

и выбирается по выполнению отношения с некоторым запасом. 
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6.5.26. При выборе значений числа модулей в зоне сравнения особое внимание следует 

уделить началу и концу линии, жёстким поворотам ограждения, разрывам в зоне установки 

калиток и ворот – в местах, где распространение вибрационного сигнала по ограждению резко 

снижается или прерывается. Если с одной из сторон недостаточно модулей для выполнения 

отношения, то зона может быть зеркально развёрнута, то есть обе зоны будут расположены с 

одной стороны.  

Пример. Допустим, что количество модулей для сравнения по 3 штуки с каждой 

стороны. Но в начале линии для первых 3х ДД датчики для сравнения отсутствуют 

(слева). В этом случае, в качестве датчиков сравнения следует указать те же датчики, 

что и для второй стороны (справа) – см. рисунок 25, строки таблицы с 1 по 3. В левой 

колонке «Число датчиков сравнения» отсутствует знак «-». Для ДД-расположенных в 

конце линии зеркалирование производится тем же образом только с другим знаком. 

ПРИМЕЧАНИЕ.  В случае установки с обеих сторон количества датчиков для 

сравнения равное 0 – функция сравнения отключается, извещение Тревога формируется 

только на основании превышения порогового значения. 

6.5.27. Для применения параметров при тестировании, новые значения достаточно 

передать в ЛБ (меню «Управление», команда «Передать конфигурацию в ЛБ»). После 

завершения настройки выполнить запись параметров кнопкой «Сохранить конфигурацию в 

ЛБ». 

6.5.28. Отладка параметров осуществляется имитацией преодоления ограждения. 

Значения для коррекции параметров определяются по значениям амплитуды вибрационных 

сигналов, представленных в ПО 

6.5.29. По завершению настройки параметров обработки вибрационных сигналов модулей 

датчиков-детекторов наблюдение за функционированием системы осуществляется в окне 

«Состояние» (п.8 Обкатка извещателя). 

6.5.30. Настройка параметров МВВ 

6.5.31. Настройка параметров модулей МВВ заключается в определении типа для каждого 

шлейфа и исходного состояния выходного реле.  

6.5.32. Установка параметров МВВ осуществляется в разделе «Линейные модули», 

подразделе «МВВ» (Рисунок20).  
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Рисунок 20 Окно раздела «Линейные модули →МВВ» 

6.5.33. Для назначения типа ШС необходимо в столбце соответствующего шлейфа из 

выпадающего списка выбрать требуемый: 

 Отключено – шлейф не обслуживается; 

 Тревога – при размыкании шлейфа формируется извещение «Тревога»; 

 Неисправность – при размыкании шлейфа формируется извещение 

«Неисправность»; 

 Технологический – при размыкании шлейфа формируется сообщение «Активация 

шлейфа», извещения не формируются; 

6.5.34. В столбце «Выходное реле» из выпадающего списка выбирается исходное 

состояние выходного реле: нормально разомкнутое или нормально замкнутое. 

6.5.35. В столбце «Время удержания» задаётся время в секундах, в течение которого реле 

будет находиться в активном состоянии после получения команды включения. При значении 

времени равного 0 – реле будет находиться в активном состоянии до тех пор, пока не будет 

получена команда выключения. 

6.5.36. После установки значений параметров МВВ в таблице ПО необходимо нажатием 

кнопки «Передать конфигурацию в линейные модули» записать их в МВВ, а затем нажатием 

кнопки «Сохранить конфигурацию в ЛБ» сохранить параметры в ЛБ. 
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6.5.37. Контроль установленных параметров и наблюдение за функционированием МВВ и 

извещателя в целом осуществляется в окне «Состояние линейных модулей» (п.8.Обкатка 

извещателя). 

6.6. Настройка параметров ИКЗ. 

6.6.1. Для ИКЗ существует только один настраиваемый параметр – признак работы 

модулей в структуре СОП, выполненной таким образом, что линия связи с ЛМ выходит из ЛБ и 

возвращается в него же. 

6.6.2. Для включения этого признака необходимо зайти в подраздел ИКЗ и установить 

галочки признака в колонку «Кольцо» (Рисунок 21). 

6.6.3. После установки значений параметров ИКЗ нажатием кнопки «Передать 

конфигурацию в линейные модули» передать данные в линию с модулями, нажатием кнопки 

«Сохранить конфигурацию в ЛБ» сохранить их в ЛБ. 

6.6.4. Все остальные параметры, приведённые в подразделе ИКЗ, являются 

информационными. 

ВНИМАНИЕ!  

Запрещается устанавливать признак «Кольцо» в линейных топологических 

структурах СОП. 

Рисунок 21. Подраздел ИКЗ 
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7. Настройка взаимодействий 

7.1. Источник и исполнитель. 

7.1.1. СОП «Точка» может осуществлять прямое аппаратно-программное управление 

внешними модулями (ВМ) и устройствами, такими как: 

 Релейный модуль «Точка-МР» совместно с модулями расширения «Пунктир-РМ-

МР»; 

 модули МВВ, установленные на линии и включённые в конфигурацию ЛБ; 

 блоки индикации «Пунктир-БИ-А»; 

 устройства PTZ видеокамер, поддерживающих протокол управления Onvif.  

7.1.2. Внешние модули – исполнители предназначены для расширения сервисных 

функций системы таких как: 

 индикация состояния изделия в местах, где развёртывание полноценных рабочих мест 

не целесообразно; 

 управление исполнительным оборудованием – световыми и звуковыми 

оповещателями, механическими и другими устройствами; 

 управление элементами (устройствами) системы видео наблюдения. 

7.1.3. Источниками событий для управления исполнителями могут являться любые 

составляющие системы: ЛБ, ДД, МВВ и ИКЗ. 

7.1.4. Каждый источник может иметь неограниченное число исполнителей в пределах 

общего числа взаимодействий между ними равного 4000. 

7.1.5. Каждый отдельный элемент исполнителя (реле, индикатор) может получать 

команду управления от не ограниченного числа источников в пределах общего числа 

взаимодействий между ними равного 4000. 

7.1.6. События, по которым осуществляются взаимодействия между источником и 

исполнителем: 

 Извещение «Тревога» от модулей ДД; 

 Событие об активности ШС МВВ и ЛБ; 

 Извещение «Вскрытие корпуса» (срабатывание внешнего тампера ЛБ); 

 Извещение «Неисправность линии связи» с ЛМ; 

 Извещение «Неисправность» от ЛМ и ЛБ; 

7.2. Подключение внешних модулей МР и БИ-А. 

7.2.1. Для организации взаимодействия релейного модуля МР и блоки индикации БИ-А 

должны быть подсоединены к ЛВС и быть включены в конфигурацию ЛБ. 

7.2.2. Добавление внешних модулей (ВМ) осуществляется в разделе «Внешние модули» 

(22).  
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Рисунок 22. Раздел «Внешние модули» 

7.2.3. ЛБ позволяет установить связь с 4 внешними модулями в любом сочетании. 

7.2.4. Добавление нового внешнего модуля осуществляется нажатием кнопки 

«Добавить». 

7.2.5. В открывшемся окне «Параметры внешнего модуля» (Ошибка! Источник ссылки 

не найден.23) выбрать из списка тип ВМ, ввести его IP адрес, линейный адрес и отметить 

наличие модуля расширителя. Порядковый номер ВМ устанавливается автоматически. Поле 

нажатия кнопки «Добавить» в таблице модулей заполняется очередная строка с заданными 

параметрами. 

 

Рисунок 23. Параметры внешнего модуля 
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7.2.6.  Если добавляемый ВМ подключён к ЛВС, то в этом же окне можно проверить его 

работоспособность (наличие на линии). Для этого необходимо нажать кнопку поиск справа от 

IP адреса: 

 в случае удачного соединения слева будет отображена зелёная метка, а 

дополнительные параметры (линейный адрес, наличие модуля МР) 

будут отображены автоматически; 

 в случае если ВМ не ответил или ответил с ошибками – будет отображён красный 

крест; 

 в случае введения занятого в данной конфигурации IP адреса – метка 

предупреждения. 

7.2.7. В окне раздела ВМ (22) имеется возможность задания времени удержания 

активного состояния для каждого отдельного элемента исполнителя (реле, индикатор) – колонка 

таблицы «Количество интервалов». Время устанавливается в интервалах равных 0,5 сек. В 

столбце «Время» дублируется информация о времени удержания, пересчитанная в секунды. 

7.2.8. В окне раздела ВМ блок управляющих элементов «Тест» позволяет произвести 

непосредственную проверку функционирования ВМ без участия ЛБ. 

7.2.9. Изменение параметров или удаление ВМ из конфигурации ЛБ осуществляется 

кнопками «Изменить» и «Удалить» соответственно. 

7.3. Подключение устройств PTZ 

7.3.1. ЛБ может осуществлять прямое управление устройствами PTZ видеокамер по 

протоколу Onvif. 

7.3.2. Добавление и настройка устройства производятся в разделе «Камеры» (Рисунок 

24). 

Рисунок 24. Раздел «Камеры», вкладка «Настройка камер» 



СОП ТОЧКА. Инструкция по монтажу. 40 
 

 
 

7.3.3. ЛБ поддерживает работу с 50 PTZ камерами и 150 точками предустановок. 

7.3.4. Перед добавлением камеры с PTZ должны быть полностью настроены в 

соответствии с правилами доступа по протоколу Onvif. 

7.3.5. Перед добавлением в камерах с PTZ должны быть полностью настроены требуемые 

точки предустановок. 

7.3.6. На вкладке «Настройка камер» представлена таблица доступных (настроенных) 

камер с их атрибутами доступа. 

7.3.7. По кнопке «Добавить» открывается диалоговое окно «Параметры камеры» 

(Ошибка! Источник ссылки не найден.25), где нужно ввести: 

Рисунок 25. «Параметры камеры» 

 

7.3.8. IP адрес камеры; 

7.3.9. Порт (по умолчанию 80); 

7.3.10. Имя пользователя длиной до 12 символов. Имя должно иметь полномочия не ниже 

оператора; 

7.3.11. Пароль доступа от 12 до 24 символов; 

7.3.12. После ввода данных по предыдущему пункту следует проверить подключение с 

помощью одноименной кнопки – будет запущена процедура чтения основных параметров 

камеры и автоматического заполнения следующих полей: производитель, медиа профиль и 

URL-путь PTZ сервиса камеры. 

7.3.13. Параметр «Точка возврата» задаётся пользователем самостоятельно. 

7.3.14. Параметры «Производитель» и «Описание» являются необязательными. 

7.3.15. После выполнения выше описанных процедур по кнопке «Добавить» камера 

добавляется в таблицу. Количество камер не должно превышать 50 шт. 
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7.3.16. На вкладке «Настройка точек предустановок» необходимо организовать список 

точек предустановок, то есть точек, в которые должны поворачиваться камеры. 

7.3.17. Для составления таблицы используется сервис импорта точек из камеры – кнопка 

«Импорт», по которой выводится окно «Импорт точек предустановок» (Рисунок 26). 

7.3.18. Диалоговое окно импорта предназначено для ввода сразу множества точек. Здесь 

же кнопкой «Тест точки» можно проверить переход камеры в выбранную точку. 

7.3.19. По кнопке «Добавить» из вкладки «Импорт точек предустановок» выводится окно 

«Параметры точки» (Рисунок 27), где формируется настройки только одной точки. 

7.3.20. Кнопка «Тест точки» работает через прямое управление PTZ камер без участия ЛБ. 

7.4. Настройка взаимодействий между ЛБ и ВМ 

7.4.1. Работа со взаимодействиями проводится в разделе «Взаимодействия» (Рисунок 28). 

7.4.2. Добавление нового взаимодействия осуществляется после нажатия кнопки 

«Добавить», при этом открывается окно ввода параметров взаимодействия. 

7.4.3. Окно ввода параметров взаимодействий меняется по содержанию в зависимости от 

типов источников и исполнителей. На Рисунок 29 в качестве примера приведены окна для 

настройки взаимодействий для ДД / МВВ и ЛБ /БИ-А. 

7.4.4. При установке исполнителей для источников ДД возможен групповой ввод 

источников, то есть для одного исполнителя задаётся группа источников, имеющих 

последовательные адреса (Рисунок 35). 

 

 

Рисунок 26. Импорт точек 

предустановок 

Рисунок 27. «Параметры точки» 
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7.4.5. Исполнители для шлейфов МВВ назначаются для каждого шлейфа в модуле 

отдельно. 

Рисунок 28. Раздел «Взаимодействия» 

 

 

Рисунок 29. Параметры взаимодействия» 

7.4.6. При установке параметров исполнителей из выпадающих списков выбираются: 

 Тип исполнителя: МВВ; МР; БИ-А; камера; 

 Адрес: для МВВ – линейный адрес; для остальных – IP адрес; 

 Номер элемента исполнителя: реле; индикатор; точка предустановки; 

 режим работы элемента исполнителя: 

 Вкл./откл. по команде – исполнительное реле МВВ или МР включается и 

отключается по соответствующим командам ЛБ. Команда отключения 

формируется ЛБ на основании параметра «время удержания сигналов» 

расположенного в разделе ЛБ вкладке «Конфигурация»; 

 Вкл. на время – исполнительное реле МВВ или МР автоматически отключается 

по истечении времени, указанному в соответствующих разделах МВВ и МР – 

параметр «время удержания…»; 
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 Работа по формуле – исполнительное релейный модуль МР будет работать по 

формуле, назначенной данному реле при настройке модуля МР; 

 Активность зоны по событию – активность индикатора зоны на БИ-А 

определяется ЛБ; 

 Активность зоны на время – активность индикатора зоны на БИ-А определяется 

временем удержания активного состояния; 

 Перейти к предустановке – переход камеры в назначенную точку 

предустановки. 

7.4.7. Изменение параметров заданных взаимодействий осуществляется после нажатия 

кнопки «Изменить», при этом открывается окно ввода параметров взаимодействия, в котором 

для редактирования открыты поля доступные для коррекции. 

7.4.8. Удаление из списка заданных взаимодействий осуществляется после нажатия 

кнопки «Удалить». 

7.4.9. В таблицах разделов ДД, МВВ и ИКЗ в соответствующих столбцах отображается 

количество ссылок взаимодействии для тех или иных модулей. 

7.4.10. ПО «Программа настройки СОП «Точка» контролирует количество созданных 

ссылок взаимодействия и не позволяет создавать новые ссылки при достижении их количества 

4000. 

7.4.11. После установки параметров взаимодействий нажатием кнопки «Сохранить 

конфигурацию в ЛБ» необходимо сохранить все настройки в ЛБ. 

7.4.12. В ПО есть возможность сохранить отдельную резервную копию взаимодействий. 

7.4.13. По кнопке Тест можно проверить работу взаимодействий для извещений «Тревога» 

от ДД.  Тестирование остальных видов событий виртуальным методом не поддерживается. 

7.5. Настройка резервного контроллера ЛБ 

7.5.1. Настройки резервного (ведомого) ЛБ в плане конфигурации линии с модулями 

должны полностью совпадать с настройками основного (ведущего) ЛБ. 

7.5.2. Настройка ведомого ЛБ состоит из 2х этапов: 

 Настройка самого контроллера: задание IP адреса, настройка собственных ШС и 

выбор режима работы «Ведомый»; 

 Загрузка параметров конфигурации линии. 

ПРИМЕЧАНИЕ. Описание настройки предполагает, что настраиваемый ЛБ 

содержит заводские настройки по умолчанию, режим работы с линией «Не задан».  

7.5.3. Перед настройкой ведомого ЛБ необходимо сохранить конфигурацию линии с 

модулями ведущего ЛБ в файл: меню «Система», пункт «Сохранить конфигурацию в файл…». 
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7.5.4. Настройка IP адреса и ШС проводится аналогично настройке ведущего ЛБ по 

пунктам 6.3.1– 6.3.9. 

7.5.5. Настроить резервный контроллер ЛБ возможно двумя способами: 

 Файлом конфигурации; 

 Прямым чтением конфигурации с линии. 

7.5.6. Для настройки ЛБ с помощью файла конфигурации необходимо загрузить 

сохранённый файл (п. 7.5.3): меню «Система», пункт «Загрузить конфигурацию из файла…». 

После загрузки файла конфигурации установить режим работы ЛБ с линией в режим 

«Ведомого» и сохранить всё в памяти по кнопке «Сохранить конфигурацию в ЛБ», 

перезапустить ЛБ. 

7.5.7. Настройка с помощью прямого чтения конфигурации линии производится по 

следующей методике: 

 Отключить ведущий ЛБ от линии с модулями. Для этого либо снять питание с 

ведущего ЛБ, либо снять напряжение с линии: щёлкнуть правой клавишей мыши 

(ПКМ) по иконке состояния линии в правом нижнем углу окна ПО, щёлкнуть левой 

клавишей мыши (ЛКМ) по открывшемуся меню «отключение линии». 

ПРИМЕЧАНИЕ. Ручное отключение линии действует до ручного подключения линии 

или до перезагрузки ЛБ. 

 На резервном контроллере ЛБ установить режим работы с линией «Ведущий» и 

загрузить текущие параметры в оперативную память ЛБ – меню «Управление», пункт 

«Передать конфигурацию в ЛБ». Или в режиме «Ведомый» дождаться 

автоматического включения ЛБ. 

 Включить линию – ПКМ на иконке состояния линии в правом нижнем углу окна, ЛКМ 

по открывшемуся меню «включение линии»; 

 Дождаться полного запуска линии (сообщение «Линия работает в полном объёме»); 

ПРИМЕЧАНИЕ.  Время выхода на рабочий режим зависит от количества ИКЗ на 

линии, но в данном случае ЛБ «не знает» есть ли ИКЗ на линии или нет, поэтому для 

гарантированного включения необходимо выдержать паузу не менее 60 сек.  

Альтернативный вариант. Оставаясь в режиме «ведомый» при отключении «ведущего» 

дождаться автоматического включения ведомого ЛБ.. 

 Выбрать в дереве устройств раздел «Модули» и нажать кнопку «Поиск модулей»; 

 Убедиться, что поиск модулей выполнен полностью – все установленные модули 

найдены. 
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 Перейти на вкладку ЛБ →Конфигурация и изменить режим работы ЛБ с линией на 

«Ведомый»; 

 Сохранить считанную конфигурацию линии в память ЛБ – кнопка «Сохранить 

конфигурацию в ЛБ»; 

 Перезапустить ЛБ; 

 После перезапуска ЛБ дождаться автоматического включения ведомого ЛБ (ведущий 

ЛБ отключён от линии) и проверить, что все модули работают и поставлены на охрану. 

ПРИМЕЧАНИЕ. Ожидаемое время запуска (Т) ведомого ЛБ определяется как,  

Т=20 сек. + (2 сек. х Nкза) + 10 сек. 

где Nкза – количество модулей ИКЗ в конфигурации линии. 

 Отключить линию ведомого ЛБ; 

 Включить линию ведущего ЛБ; 

 Включить линию ведомого ЛБ. 
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8. Обкатка извещателя 

8.1. Общие указания 

8.1.1. Контроль функционирования системы осуществляется в окне «Состояние 

линейных модулей» (Рисунок 30), которое открывается при нажатии кнопки «Мониторинга 

состояния ЛБ и модулей» или через пункт меню «Мониторинг -> Состояние».  

Рисунок 30. «Состояние ИОП» 

8.1.2. В окне «Состояние» состояние модулей отображается цветовой маркировкой 

(Таблица 3).  

8.1.3. Адрес модуля определяется по координатной числовой сетке и определяется как 

сумма значений координаты строки и координаты столбца. 

8.1.4. При выборе активного модуля справа от графической карты отображается 

детализация состояния модуля, а также органы управления доступные для этого модуля. 

8.1.5. Места расположения модулей МВВ разделены на 3 ячейки, отображающие 

состояние ШС1, реле и ШС2 соответственно. 

8.1.6. ПО «Настройка СОП «Точка»/ИОП «Пунктир-А» позволяет произвести детальную 

диагностику системы с помощью контроля напряжений отдельных узлов и токов потребления. 
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Таблица 3. Цветовая маркировка событий в окне состояния  

№ Цвет Описание 

1  Тёмно-зелёный Модуль ИКЗ в норме  

2  Зелёный Модуль в норме и поставлен под охрану 

3  Синий Модуль в норме снят с охраны 

4  Оранжевый Модуль неисправен 

5  Красный Модуль в состоянии тревога, для ИКЗ -разомкнут 

6  Серый Модуль исключён из обработки 

7  Белый Модуль отсутствует в конфигурации 

8  Жёлтый Модуль не отвечает 

9  Светло-синий Статус модуля не определён (линия не активна) 

 

8.2. Проверка функционирования системы 

8.2.1. После полной настройки системы необходимо произвести проверку его 

функционирования: 

 Проверка на наличие неисправностей; 

 Проверка работы канала обнаружения по вибрационному сигналу; 

 Проверка работы канала обнаружения по ИК-каналу; 

 Проверка работы шлейфов МВВ; 

 Проверка работы выходных реле модулей МВВ; 

 Проверка работы ИКЗ; 

 Поверка работы взаимодействий между ЛБ и ВМ; 

 Проверка работы резервного ЛБ. 

8.2.2. Проверка на наличие неисправностей: 

 Проверить, что в окне «Состояние модулей» все модули находятся в состоянии Норма, 

нет зафиксированных неисправностей. 

 Проверить, что в разделе ЛБ на вкладке «Состояние» отсутствуют сообщения о 

неисправностях, реле находятся в состоянии Норма, Тампер – Норма, Напряжения в 

блоке «Контроль напряжений» находятся в норме. 

 Запустить функцию дистанционного контроля кнопкой «Дистанционный контроль» и 

убедиться в отсутствии неисправностей. 

8.2.3. Проверка работы вибрационного канала обнаружения: 

 Открыть окно «Состояние модулей» и произвести на разных участках ограждения 

имитацию проникновения. 
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 Следить за изменением состояния модуля, находящегося в зоне воздействия, с Нормы 

на Тревогу. Справа от графической карты должно отображаться текстовое поле 

«Сработка ВК». 

 Произвести серию воздействий, считающихся не тревожными – извещения о Тревоге 

должны отсутствовать. 

8.2.4. Если имеются пропуски Тревог, ложные тревоги, существенная ошибка в 

координатах места проникновения, то необходимо изменить настройки вибрационного канала 

обнаружения. 

8.2.5. Проверка работы шлейфов МВВ: 

 Разомкнуть один из шлейфов проверяемого МВВ, а затем восстановить его. 

Проконтролировать изменение его состояния из Нормы в Тревогу и обратно. 

Учитывать, что время разомкнутого состояния должно быть не менее 0,5 сек. 

 То же произвести для второго шлейфа. 

 Произвести обрыв ШС, а затем короткое замыкание – убедиться, что формируются 

извещения Неисправность. 

8.2.6. Проверка работы выходных реле МВВ: 

 Выбрать требуемый МВВ; 

 Включить реле соответствующей кнопкой справа от графической карты и убедиться, 

что реле включилось; 

 Выключить реле – убедиться, что реле вернулось в исходное состояние. 

ПРИМЕЧАНИЕ. Если в системе созданы взаимодействия на проверяемый модуль МВВ, 

то проверку можно осуществлять путём контроля включения / отключения реле при 

создании тревожного события на источнике, который связан с модулем. 

8.2.7. Проверка модуля ИКЗ проводится переводом режима его работы из 

«Автоматического» в «Ручное» и обратно. При этом необходимо контролировать значения 

напряжений на входе и выходе модуля. Во включённом состоянии линии на входе и выходе ИКЗ 

должны быть близкие по значению напряжения. При отключённом состоянии линии на входе 

ИКЗ должно быть напряжение близкое по значению к напряжению во включённом состоянии, 

а на выходе напряжение должно лежать в пределах от 4 до 16 В, при условии отсутствия 

ведомого ЛБ.  При этом следует учитывать, что обновление значений напряжений ИКЗ 

производится 1 раз за 4 цикла опроса (≈6 сек.). 

8.2.8. В случае наличия активного ведомого ЛБ при отключённом ИКЗ на его выходе 

будет присутствовать напряжение выше 16 В. При возвращении модуля в состояние 

«Автоматическое» будет запущен процесс отключения, ведомого ЛБ. 



СОП ТОЧКА. Инструкция по монтажу. 49 
 

 
 

8.2.9. Проверка работы взаимодействий производится путём создания тревожных 

событий на источниках, связанных с ВМ. 

8.2.10. Проверка работы резервного (ведомого) ЛБ производится путём имитации или 

реального нарушения работы линии. 

8.2.11. Имитацию повреждения линии, возможно произвести путём отключения модуля 

ИКЗ с последующим восстановлением.  При этом контролировать включение ведомого ЛБ и 

передачу ему функций обслуживания отключённого участка линии. При восстановлении 

работы ИКЗ – контролировать отключение ведомого ЛБ и восстановление линии под 

управлением ведущего контроллера. 

8.2.12. Физически обрыв линии – контролировать включение ведомого ЛБ. При 

восстановлении линии – контролировать процесс передачи управления ведущему ЛБ. При 

восстановлении работы в зависимости от места повреждения (расстояния до контроллера) могут 

происходить: отключение и последующее включение ИКЗ, перезапуск линии или перезапуск 

ЛБ. 

8.2.13. Физическое короткое замыкание – контролировать включение ведомого ЛБ. При 

создании короткого замыкания некоторое количество ИКЗ разрывают линию связи и далее 

последовательно включаются до модуля, после которого произошло короткое замыкание. Этот 

процесс происходит одновременно со стороны ведущего и ведомого ЛБ. В зависимости от 

расстояния от места повреждения до контроллера возможен перезапуск линии связи. 

8.2.14. При восстановлении линии контролировать процесс отключения ведомого ЛБ и 

передачу полного управления ведущему. 

8.3. Диагностика неисправностей 

8.3.1. Для диагностики проблем монтажа используются функции контроля напряжений в 

различных участках СОП. 

8.3.2. На вкладке «Состояние» раздела ЛБ отображаются основные текущие 

электрические параметры системы: 

8.3.2.1. Первичное питание – питание, которое подаётся на контроллер ЛБ от источника 

питания.  

В диапазоне первичного питания от 10 до 28 В ЛБ не формирует предупреждающих 

сообщений. 

8.3.2.2. Внутреннее питание – питание основной схемы ЛБ 3,1…3,4 В. 

8.3.2.3. Батарея – напряжение батарейки.  

Сообщение «Не норма батареи» формируется при падении напряжения ниже 2,8 В. 
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8.3.2.4. На линии – напряжение, измеренное непосредственно на линии связи с ЛМ. 

Источником этого напряжения может быть, как собственный источник питания линии ЛБ, так 

и источник питания другого ЛБ, например, резервного, обслуживающего данную линию связи.  

8.3.2.5. Напряжение периферии – это напряжение питания периферийных узлов ЛБ – 

шлейфы, реле, и др.; 

 значение напряжения не выводится в ПО; 

 номинальное значение 12 В; 

 напряжение периферии будет соответствовать первичному напряжению при 

его значении ниже 12 В; 

 при снижении ниже 10,5 В формируется сообщение «Не норма напряжения 

периферии»; 

 при снижении значения периферийного напряжения ниже 10 В перестают 

корректно работать ШС ЛБ,  

8.3.2.6. Потребление модулей – это средний ток, который потребляет линия связи с 

подключённым к ней ЛМ по положительному полупериоду питающего напряжения. 

 Нормальное потребление линии ≈360 мА (500 ЛМ с шагом 3,5 м); 

 При токе более 500 мА формируется сообщение «Потребление выше нормы» 

и линия отключается; 

 При скачке тока более 800 мА производится аппаратное отключение линии и 

формируется сообщение «Авария». 

8.3.2.7. Утечка на линии – средний ток линии по отрицательному полупериоду; 

 В идеальных условиях должен отсутствовать, при этом значение до 10 мА 

считается нормальным; 

 При повышении тока до уровня 50мА и выше следует выяснить и устранить 

причины утечки. 

 Линия связи сохраняет свою работоспособность до значений 140…180 мА; 

 При значении 180 мА формируется сообщение «Утечка на линии»; 

 При дальнейшем увеличении тока утечки на линии появляются ошибки связи; 

 Утечка величиной 240 мА вызывает отключение линии с формированием 

сообщения «Перегрузка». 

ПРИМЕЧАНИЕ. Все описанные выше сообщения сопровождаются извещением 

«Неисправность». 

8.3.3. Анализ текущих электрических параметров ЛБ позволяет оценить правильность и 

качество монтажа линии. 
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8.3.4. Некоторые примеры: 

 Потребление модулей ниже ожидаемого [Iпот ≈ (0,7…1 мА) * количество ЛМ] – на 

линии работает меньшее количество ЛМ, чем должно быть – обрыв линии или не 

включился модуль ИКЗ; 

 Увеличенный ток утечки – часть ЛМ подключена с нарушением полярности или 

повреждение кабеля связи. 

 Напряжение на линии отсутствует – линия не включается:  

 входное напряжение ниже 11 В; 

 линия отключена вручную (см. символ в нижнем правом углу окна ПО); 

 Напряжение на линии растёт до некоторого уровня и сбрасывается – короткое 

замыкание на линии; 

8.3.5. Все пороговые значения электрических характеристик, ограничивающие зону 

нормального функционирования системы, имеют гистерезис – возврат устройства в нормальное 

состояние происходит по другому пороговому значению, которое смещено в сторону области 

нормальной работы относительно значений, вызвавших предупредительные сообщения. 

Пример. Зона нормального входного напряжения питания лежит от 10 до 28 В. Выход 

значения напряжения за эти границы вызывает сообщение «Первичное напряжение не 

в норме». Сообщение будет снято, когда значение первичного напряжения в нижней 

части превысит 11 В, а в верхней части станет ниже 26 В. 

8.3.6. В предыдущих пунктах указаны пороги срабатывания при изменении параметров 

из области нормальной работы наружу. 

8.3.7. Функция графического отображения электрических параметров и сигналов ПО 

помогает уточнить место расположения проблемы: 

 График «Амплитуда сигналов датчиков» - отображает амплитуды зафиксированных 

каждым модулем ДД механических вибраций ограждения, позволяя не только 

правильно настроить модули, но и обнаружить неисправные модули; 

 График «История сигналов от датчиков» - по сути то же самое, что и график амплитуд 

сигналов, но имеет другое графическое представление. Предназначен для настройки 

ДД, для диагностики обычно не используется; 

 График «Напряжение на входе модулей» предназначен для оценки правильности 

сборки линии связи и представляет собой график падения напряжения на линии связи.  

Функция позволяет определить наличие плохих контактов, не работающие модули, 

место первого обрыва и другие проблемы. 
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ПРИМЕЧАНИЕ. График входных напряжений не обновляет данные автоматически. 

Для обновления значений следует нажать кнопку «Обновить данные». 

 График «Напряжение на ШС МВВ» предназначен для контроля правильности и 

стабильности работы ШС модулей МВВ. 
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9. Изменения. 

 

Дата Изменения ВПО ПО 

    

    

    

 

 


